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باشد،  plcچندمین ماژول اضافه شده در سمت چپ  CANopenماژول قرار داد، بر اساس اینکه ماژول  8می توان  PLCسمت چپ 

 رجیسترهای خاص اختصاص داده شده به این ماژول متفاوت خواهد بود.

 

 درس دهی به هر ماژول
1~127

تن ی  سر ت ارت ا 

 مای  وض یت ماژول

                  

  حوه تن ی   درس دهی ماژول : 

 درس دهی توسط سوییچ  DVPCOPM-SLمی توا د اختصاص یابد. در ماژول  127~1در بازه  CANopen درس دهی درش که 

 شود.چرخان ا جام می 
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  ی  سر ت ش که:تن

 میکروسوییچ ا جام می شود. 3سر ت ش که توسط 

 

 : IN0دیپ سوییچ 

 ارسال می شود. SDOارسال می شود و پس از گذشت زما ی، دستورات  NMTابتدا پیغام  MASTER , SLAVEدر ارت ا  بین 

 ثا یه خواهد بود. 0باشد این زمان  OFFمیلی ثا یه و اگر دیپ سوییچ 011باشد، این زمان  ONاگر دیپ سوییچ 

 را تن ی  کرد. CANOpenهای سریال ، ماژول  com و با استفاده از CANopen Builderبوسیله  رم افزار 
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 چندارت ا  برقرار کرده و اطلا ات  DVPCOPM-SLدو ماژول  از طریق دلتا  PLCمثال ( می خواهی  دو 

 .کنی رجیستر را ارسال و دریافت 

3: درس ماژول 1: درس ماژول

 

 می باشد : SLAVEایی که ب نوان  PLCتن یمات در 

 SYSTEM CHANNELباشد متصل می کنی ، سپس از قسمت  SLAVEکه می خواهی  ب نوان  PLCپروگرام را به  RS-232ابتدا کابل 

 مربو  به کامپیوتر را ت یین می کنی . COMشماره 
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 متصل شد. CANopenمی توان به ماژول  Onlineو گزینه  NETWORK، یا از منوی  با استفاده از گزینه 

 

 ( ، مطابق شکل زیر ،  مایی از ماژول ظاهر می شود  Onlineب د از اتصال به ماژول )حالت 
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 اژول، صفحه مشخصات  ن باز می شود . با دوبار کلیک کردن بر روی م

 تن ی  می کنی . Slave Modeرا بر روی  Work Modeدر این صفحه، قست 

 

 ارسال می شود. CANopenسپس با ا تخاب گزینه دا لود، تغییر ا جام شده به ماژول 
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 می باشد : MASTERایی که ب نوان  PLCتن یمات در 

 تمام موارد بالا تکرار می شود : Onlineمی باشد، و ا تخاب گزینه  MASTERکه ب نوان  PLCبه  RS-232با اتصال کابل 

 

 

 اضافه کنی . MASTERاست را به  Slaveکه ب نوان  PLCدر این مرحله باید 
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8 
 

 

 با دو بار کلیک برروی دیوایس اضافه شده، صفحه مشخصات  ن باز می شود.

و یا دریافت  (Tx)رجیستر را برای ارسال  4می توان  PDOبیتی(. با اضافه کردن هر  01رجیستر  4بایت می باشد ) 8شامل  PDOهر 

(Rx) .به ش که اضافه کرد 

 ها اضافه کرد. PDOمی توان   را به لیست  ADDو کلیک بر روی گزینه  PDOبا ا تخاب 
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 مربوطه را مشاهده کرد. nodeمی توان رجیسترهای ارسالی یا دریافتی به  Networkاز منوی  Node listبا ا تخاب گزینه 
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Output Table :  مقدار محتوای این رجیسترها بهSlave .مورد   ر ارسال می شود 
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Input Table  مقادیر دریافت شده از :Slave .مورد   ر در این رجیسترها ذخیره می شود 

 

 MASTERدا لود بر امه  وشته شده به ماژول 
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را  RUN/STOPاضافه می کنیم و می خواهیم تا سرعت اینورتر را تغییر داده و فرمان  Bو اینورتر سری  CANopen( به مثال بالا، یک مبدل  2مثال 

 بخوانیم. PLCرا در  BUS DCبه اینورتر بفرستیم و همینطور فرکانس کنونی موتور و ولتاژ 

 1: درس ماژول

3: درس ماژول

2: درس ماژول  

IFD9503
CANopenم دل 

RS-485به 

Bاینورتر سری 

 

 

،  VFD-B Drivesدوبار کلیک کردن بر روی گزینه با  Deviceشدن، از قسمت  online، پس از  CANopen Builderدر  رم افزار 

 شماتیکی از اینورتر بر روی باس ظاهر خواهد شد.
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را توسط دیپ سوییچ و سوییچ های  IFD9503مربو  به  RS-485و  وع تجهیز متصل به پورت  Baud rateو  Node Addressتن یمات 

 گردان تن ی  می کنی 

تن یمات سر ت ش که
RS-485تن ی   وع تجهیز متصل به 

RS-232 / RS-485ا تخاب 
NODE  ADDRESS

RS-485

CAN_GND : 0V
CAN_V+  : +24VDC 
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 برای اتصال به ش که : Bتن یمات پارامترهای درایو 

 توضیحات تن یمات پارامتر

 فرکا س خروجی از طریق ش که می باشد 04 02-00

 از طریق ش که می باشد RUN/STOPدستور  03 02-01
09-00 01 Station Number 

09-01 03 Baud rate = 38400bps 
09-04 03 Modbus RTU, None , 8, 2 

 

 با دو بار کلیک بر روی شماتیک درایو در باس، صفحه پارامترهای  ن باز خواهد شد.

 

 در اینورتر غام های دریافتی: پی Rxپیغامهای 
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 : پیغام های ارسال شو ده از اینورتر Txپیغامهای 

 ها اضافه کرد.PDOهای دیگر  یز به لیست  PDOدر این صفحه می توان 

 مورد   ر ردوبدل شود. PDOمی توان ت یین کرد که چه پارامترهایی در  Configured PDOدر قسمت  PDOبا کلیک بر روی هر 

 

 بیت را ارسال یا دریافت کرد. 01رجیستر  4می توان  PDOدر هر 

صفحه رجیسترهای استفاده شده در  Networkاز قسمت  Node Listیا ا تخاب گزینه  MASTERبا دوبار کلیک بر روی شماتیک 

MASTER .باز می شود 
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OUTPUT TABLE  رجیسترهایی که از :MASTER  به اینورتر ارسال می شود برای مثال رجیسترD6286  برای دستور فرمان

RUN/STOP  و رجیسترD6287 .برای مقدار سر ت درایو می باشند 

INPUT TABLE  رجیسترهای که از اینورتر ارسال می شو د و در :MASTER ذخیره می شو د. 

 

می توان  34روشن کرد و با قرار دادن  FWDمی توان اینورتر را در جهت  D6286در رجیستر  08برای مثال با قرار دادن  دد 

 در این رجیستر اینورتر را استوپ کرد. 0روشن کرد و با قرار دادن  دد  REVاینورتر را در جهت 
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 : C2000با اینورتر سری  CANopenارت ا  

در محل  صب ماژولهای د، این ماژول یه شوماژولی است که باید جداگا ه ته EMC-COP01ماژول :  CANopenوایرینگ پورت  حوه 

 ارت اطی  صب می شود.

1  CAN HIgh

2  CAN Low
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 : C2000در اینورتر  CANOpenپارامتر های تن ی  شده برای حرکت با 

00-20 Source of Master Frequency Command 6 

00-21 Source of the Operation Command 3 

09-30 Delta Self-definition CanOpen Protocol 0 

09-36 CanOpen Slave Address 3 

09-37 CanOpen Speed 5 

09-40 CanOpen Protocol 0 

  مای  داده شود. C2000و اینورتر  CANopenرا ا تخاب می کنی  تا ماژول  Online، گزینه   CANopen Builder رم افزار در 

 

 دابل کلیک برروی شماتیک اینورتر ، پنجره مشخصات مربوطه باز می شود.با 
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 رجیسترها  مای  داده می شود.  index, subindexپنجره اختصاص  Objectدابل کلیک بر روی هر با 
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 قرار دهید D6284را در رجیستر  2 دد 

 قرار دهید D6283را در رجیستر  RPMمقدار سر ت موتور بر حسب 

 قرار می دهی  سپس موتور حرکت می کند D6282را در رجیستر  021و سپس  دد  01و سپس  دد  04ابتدا  دد 
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 : A2با سرو سری  CANopenارت ا  

 : CANopen حوه اتصال سوکت 

  

 

 پارامترهای زیر را باید تن ی  کرد:

0b  کنترل براساسCANopen P1-01 

 P3-00  درس ش که  3

0 (125K) سر ت P3-01 

 

 ، شماتیک سرو ظاهر می شود. Onlineب د از ا تخاب گزینه 

 



 

24 
 

 صفحه مشخصات  ن باز می شود:با دابل کلیک بر روی شماتیک سرو 

 

 PDOصفحه تن یمات  ن باز می شود. در این صفحه می توان پارامترهای مورد   ر که می خواهی  به  PDOبا دابل کلیک بر روی هر 

 اختصاص دهی  را ا تخاب کنی  :
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می توان تجهیز مورد   ر را به لیست  ودهای ش که اضافه  Networkاز منوی  Node listبا ا تخاب گزینه 

 ها  مای  داده می شود. PDOکرد . ب د از ا جام این کار، رجیسترهای اختصاص داده شده به 
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 : CANOpenبا  A2راه ا دازی سرو سری 

 Sub-index Index 

Target Position 

 موق یت مورد   ر
0 607A 

Profile Velocity 

 حرکتسر ت 
0 6081 

Control Word 

 شروع حرکت
0 6040 

  وع حرکت

 می باشد Positionرا در این رجیستر قرار دهید، بم نای کنترل  0)اگر  دد 
0 6060 

 

 قرار دهید. 6060را در رجیستر  0و  دد 6081و  607Aت داد پالس موق یت و مقدار سر ت را در رجیسترهای 

 قرار دهید موتور حرکت می کند : 1141به ازای مقادیری که در رجیستر 

 قرار دهید موتور  زاد می شود 6040را در رجیستر  1 دد  اگر. 

  را در این رجیستر قرار دهید شفت موتور قفل می شود 8اگر  دد. 

  607را در این رجیستر قرار دهید موتور به موق یت ت یین شده در رجیستر  21اگر  ددA ستر . اگر مقدار رجیحرکت می کند

607A  را در این رجیستر  21قرار دهی  و سپس  دد  1141را در رجیستر  8تغییر کند )رفتن به موق یت دیگر( باید ابتدا  دد

 شروع به حرکت می کند( 21به  8از  دد  1141قرار دهی  )موتور به ازای تغییر رجیستر 

 ، سر ت موتور تغییر می کند 1141در رجیستر  15ار دادن  دد را تغییر دهی  ، با قر 1180اگر در حین کار موتور، مقدار رجیستر 

 


